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1 Basis - Information

Elektronische Gerate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher.

Achtung Gleichspannung
DC 60V=

Dieses Manual muf3 vor der Installation oder Inbetriebnahme sorgfaltig durch
Fachpersonal gelesen und verstanden werden.

Bei Unklarheiten ist der Hersteller oder Handler zu kontaktieren.

Die Gerate der Serie BAMOBIL sind elektrische Betriebsmittel (EB) der
Leistungselektronik fur die Regelung des Energieflusses. Schutzart IP53.

Vorschriften und Richtlinien:
Die Gerate und die dazugehdrenden Komponenten sind nach den 6rtlichen
gesetzlichen und technischen Vorschriften zu montieren und anzuschlief3en:

- EG-Richtlinie 89/392/EWG, 84/528/EWG, 86/663/EWG, 72/23/EWG
EN60204, EN50178, EN60439-1, EN60146, EN61800-3

- IEC/UL IEC364, IEC 664, UL508C, UL840

- VDE-Vorschriften VDE100, VDE110, VDE160

- TOV-Vorschriften

- Vorschriften der Berufsgenossenschaft: VGB4

Anschluf® nur an Batterie oder netzpotentialfreie Gleichspannung
Hinweise Seite 8 beachten!

Der Anwender muB sicherstellen:
- dald nach einem Ausfall des Gerates
- bei Fehlbedienung,
- bei Ausfall der Regel- und Steuereinheit usw.
der Antrieb in einen sicheren Betriebszustand gefuhrt wird.

Maschinen und Anlagen sind auRerdem mit gerateunabhangigen Uberwachungs-
und Sicherheitseinrichtungen zu versehen.

Einstellarbeiten
- nur von Elektro- Fachpersonal
- Sicherheitsvorschriften beachten

Montagearbeiten
- nur im spannungslosen Zustand.
QS
Die Gerate sind Uber ihre Seriennummer mit ihren Prifdaten beim Hersteller
archiviert.
CE
Die EG-Richtlinie 89/336/EWG mit den EMV-Normen EN61000-2 und EN61000-4
wird eingehalten.

Sicherheitshinweise

BAMOBIL A1



BAMOBIL A1

Allgemeines

Der Batterie-Motorregler BAMOBIL-A1 bildet zusammen mit dem Niederspannungs-
Gleichstrommotor eine Antriebseinheit, die sich durch hohe Regelglte auszeichnet.
Beim Gleichstrommotor ist der Strom ist proportional zum Drehmoment und die
Spannung ist proportional zur Drehzahl.

Strom und Drehzahl werden exakt gemessen.

Die analogen Regelkreise des Servo- Verstarkers sind einfach aufgebaut.

Der Drehzahlistwert wird aus der Ankerspannung oder vom Gleichstrom-
Tachogenerator generiert.

Der Drehzahlregler und der Stromregler sind als P-I-Regler ausgefuhrt.

saulawab||y

Anwendung

Maschinen und Fahrzeuge aller Art bis zu einer batteriegespeisten Antriebsleistung
von 5,6 kW

besonders bei

- bei groRen Regelbereichen

- bei hohem Wirkungsgrad

- bei kleinen Motorabmessungen

- bei gleichmaligem, ruhigem Lauf

fur Drehzahlregelung, Drehmomentregelung oder
kombinierte Drehzahl-Drehmomentregelung mit oder ohne
uberlagerter Lageregelung.

Einsatz

batteriebetriebene Fahrzeuge wie Reinigungsmaschinen, Elektroboote,
Elektrofahrzeuge, Stapler, Transportsysteme,

Solar- oder windgespeiste Inselanlagen,

sowie in vielen anderen batteriegespeisten Maschinen und Anlagen

Aufbau:

Einbaugerat IP53 nach den VDE- DIN- und EG- Richtlinien.

Einheitliche analoge Regelelektronik.

Leistungselektronik mit FET- Leistungshalbleiter, gro3zlgig dimensioniert

Eigenschaften:

Batterie - Anschlul} oder

netzpotentialfreie Gleichspannung (Hinweise Seite 8 beachten!)
Bipolarer-Differenz-Sollwerteingang

Unipolarer Eingang mit Richtungssignal-Eingang

PWM- Eingang (Option)

Drehzahl- und Drehmomentregelung

Statische und dynamische Stromgrenze (Temperaturgesteuert)
Messausgange fur Strom und Drehzahl

Freigabelogik, Schnellstop

Bremsen-Logik

Hauptschutz-Logik

Temperatur-Uberwachung

* * * * * * * * * * * *




1 Basis - Information

Technische Daten

Leistungsanschluf

Type BAMOBIL A1 24 48
Batteriespannung 12, 24V 36,48V
Gleichspannungsnetz .
netzpotentialfrei 12, 24V 36 bis 48V
Ausgangsspannung 0,95xUs max. 23 V max. 47V

Hilfsspannungsanschluf®

24V= +20%, max. 0,5A, Welligkeit <20%

GND =-UB

(Option 48V mit isoliertem DC/DC-Wandler)

Spezifikation
Gerat BAMOBIL A1 200 300
Dauerstrom max. A= 100 150
Spitzenstrom max. (5s) A= 200 300
El. Leistung max W 9400 14000
Dauerleistung W 4700 7000
Sicherungen extern AF 200 300
Verlustleistung S3 50% W 260 390
Kuhlung Siehe Kihlhinweise
Male BxHxT Siehe Malbild
Gewicht Kg 1
Gewicht mit Zusatzkihler | Kg 1.95

Gemeinsame Spezifikation

Schutzart IP 50

Gerateauslegung
Feuchtebeanspruchung

Aufstellhdhe
Betriebsbereich
erweiterter Bb.
Lagerbereich
Drehzahlregler

VDE 0100 Gruppe C
VDE 0160

Klasse F nach DIN 40040
keine Betauung

< 1000m tber NN
0...45°C

bis 60°C red. 2%/°C
-30°C bis + 80°C

Technische Daten

Regelgenauigkeit o.Istwertfehler 1 0,5%

Regelbereich 1: 1000

Temperaturiiberwachung 80°C

BAMOBIL A1 5



BAMOBIL A1

MaRbild BAMOBIL A1
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Verlustleistung beachten:

Die Kuhlplatte kann nur geringe Verlustleistung abfihren (ca. 50W)

Weitere Verlustleistung muf® durch die Montageflache oder einen Zusatzkihler (Stahlblech ist
ein schlechter Warmeleiter) abgefuhrt werden.

Mechanisches Anschluss- Drehmoment beachten.
Die Anschlussbolzen erlauben ein maximales Drehmoment von 4.5Nm.
Hohere Drehmomente kénnen die interne Press- Lotverbindung beschadigen.




2 Mechanische Installation

MaRbild BAMO A1
Aufbauvarianten mit Zusatzkihler

Montage auf der
Schalttafel
Einbautiefe 0.St. 130mm

Distanzbolzen 10x60 mm
innen 5,5 mm

Schrauben M5 x 80

Lufteranschluss 24V=

Durchsteckmontage
Einbautiefe 0.St. 70mm

Schrauben M5x30

|

6.50

110.00

30.00 30.00
110.00

6.50
—

Flassig-Kuhler
Einbautiefe 0.St. 90mm

Schrauben M5 x 40

Mal3bild

BAMOBIL A1
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Beachten:

Leistungsanschluss XB:1 (+UB) , XB:4 (-UB)

Anschlusspolaritat >> kein Verpolschutz mdglich
bei Falschanschluss kann die
Endstufe zerstort werden!

Hilfsspannungsanschluss X1:25, X1:13

Verpolungssicher. Bei Lufter Polaritat beachten. Der Anschluss kann unabhangig
vom Leistungsanschluss geschaltet werden. Spannungstoleranz und Restwelligkeit
beachten. Interner isolierter DC/DC-Wandler.

Motoranschluss XB:2 (M1), XB:4 (-UB)

Bei positivem Richtung (+Richtung) ist M1 positiv gegen -Us.
Die Motoranschlusse konnen getauscht werden.
Abgeschirmte Leitung nur bei EMV - Problemen.

Steueranschliisse siehe Detailhinweise.




3 Elektrische Installation

Leistungsanschliisse D)
n
Achtung: O
Die Zuordnung der Anschlisse zu den Steckernummern oder Anschlul3klemmen ist ;
verbindlich. C
Alle weiteren Hinweise hierzu sind unverbindlich _E
Die Eingangs- und Ausgangsleitungen kdnnen unter Berucksichtigung der D
elektrischen Vorschriften verandert bzw. erganzt werden. 5
Beachten: 'S
- AnschluB- und Betriebshinweise 7
- ortlichen Vorschriften cC
- EG-Richtlinie 89/392/EWG, 84/528/EWG, 86/663/EWG <E
- VDE, TUV und Berufsgenossenschaft.
- CE - Hinweise. EMV
XB:1 XB:4 X1: 13 25
—— 00— — — —— - 5
+UB M1 -UB
N / ?ﬂfz Bei positivem Sollwert ist M1 positiv gegen
| | Ij k2 -UB.
| | - B
| | Hilf 24V=
o [ — sspenire
K1/ Gleichstrommotor
-+
Batteriespannung
AnschluB (Minimalwerte)
Dimensionierung bei A 200 300
AnschluRkabel Batterie | mm? (AWG) | 35 (1) 50 (1/0)
Anschlufkabel Motor | mm? (AWG) | 25 (2) 50 (1/0)
Leistungssicherung F1 | A 200 300
Hilfsspannung mm? (AWG) 0,5 (20)
Absicherung F2 AF 1
Achtung: Mechanisches Anschlussdrehmoment 4,5 Nm beachten.
BAMOBIL A1 9



BAMOBIL A1

Steueranschlisse
Die AnschluBhinweise dienen der allgemeinen Information und sind unverbindlich.

Beachten:

- Anschluf3- und Betriebshinweise

- Ortliche Vorschriften

- EG-Maschinenrichtlinie 89/392/EWG

- VDE, TUV und Berufsgenossenschaft.

gnjyosuy

Anschlu3nummern D-Stecker 25pol
X1:1 bis X1:25

Signalleitungen
Abgeschirmt und getrennt von Leistungsleitungen.
Sollwerte paarig gedrillt und abgeschirmt.

Logik- Anschlusse
Relais mit Goldkontakte oder Reedrelais. Kontaktstrom 6mA.

Freigabe -interne Logikspannung

- Logikspannung +24V X1:25

- Kontaktkette zwischen X1:25 und X1:10 (FRG)
Freigabe -externe Logikspannung

- Freigabespannung +10 ... +30V X1:10

-GND X1:13 (GND24)

Freigabe einschalten
- Sollwert und Drehzahlregler werden sofort freigegeben.

Freigabe abschalten
- Sollwert und Drehzahlregler werden sofort gesperrt.

Hilfsspannung

-Gleichspannung X1:25 24V= 120%
X1:13 GND24

-Betriebsbereich 19V bis 30V

-Strombedarf 0,5A

Option Hilfsspannung 24/48V DC/DC
-interner potentialtrennender DC/DC-Wandler
-Gleichspannung 24V bis 48V = £20%
-Betriebsbereich 19 bis 60V

-Strombedarf 0,5A

LufteranschluB
Gleichspannung 24V oder 48V, max. 0,3A

10



3 Elektrische Installation

Sollwert Drehzahl Unipolar

Spannungsquelle fur Sollwerte £10V, 10mA
Ausgangswiderstand 470 Q (fur Sollwertpotentiometer 5kQ)

+12V X1:19
-12V X1:18
GND X1:17

Sollwerteingang

- Sollwertspannung Nominal +10V= (max. +12V=)

- Differenzeingang

- Eingangswiderstand 50 kQ

- Relaiskontakte: Gold- oder Reedkontakte verwenden

Achtung
Sollwertleitungen paarig gedrillt und abgeschirmt. Schirmanschluf? einseitig.
AnschluB :
Sollwertspannung mit interner Versorgung
Sollwert X1:4 (Signal)
X1:17 (GND)
Brucke X1:5 — X1:17
Sollwertspannung extern von SPS/CNC
Sollwert X1:4 (Signal)
X1:5 (GND)

Sollwertstrom extern von SPS/CNC
Widerstand fur Sollwertstrom 0 ... #20mA >>> R-Soll = 500Q

Sollwertstrom X1:4 (Signal)

X1:5 (GND)
Int.Versorgung CNC/SPS Sollwertstrom
X1:19 4 18 5 17 X1:4 X1:5 X1:4 X1:5
- — -0 - ——0 - — -0 — — -0 — — —0 — -0 — — — — —— —0— — —
T N/
Sollwert- Sollwert-
Spannung Strom
Sollwert- 0 bis + 10V= 0 bis + 20mA
Potentiometer
5kOhm
1

<]

L
V

Achtung:
Sollwertstrom 4 bis 20mA nicht verwenden

BAMOBIL A1

Sollwert



BAMOBIL A1

1944

12



3 Elektrische Installation

PWM- Sollwert mit Richtungssignal
Optische Trennung der Eingangsignale

Spannungsversorgung X1:9 12V bis 24V +/-10%
GND X1:11

Eingang fur PWM-Takt X1:6 Frequenzbereich 1 bis 10kHz
+Richtung X1:8

Signalbedingungen Takt und Richtung

EIN Eingangsspannung <5V

AUS Eingangsspannung > 9V

Innenwiderstand 2.2 kOhm

Funktion

Die Eingange sind ausgelegt fur Open-Kollektor Treiber. (Null-Aktiv)
PWM 0-100% entspricht dem Internen Sollwert 0-5V (0-100%)

Die +Richtung gibt den Regler intern frei.

PWM-Sollwert

BAMOBIL A1
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3 Elektrische Installation

Betriebsbereit-Meldung BTB

Halbleiter-Relais
Meldekontakt
Schaltwerte

X1:21 - X1:22
max. 48V; 0,3A, Ri <2,5Q

Die Betriebsbereit- Meldung (BTB) meldet der Steuerung (CNC/SPS)
daf’ der Antrieb funktionsfahig ist.

BTB- Meldungen mehrerer Antriebe in Reihe schalten.

Verzdgerung nach Hilfsspannung einschalten >>>  max. 1Sek.
Funktion Anzeige BTB-Relais
Betriebsbereit LED grun hell Kontakt geschlossen
Fehler LED rot hell Kontakt offen
BTB fallt ab bei Funktion Fehler wird
Ubertemperatur Kihlkorper Gber 75°C gespeichert
Unterspannung UB <18V nicht gespeichert
Uberspannung Ug> Upenn+ 25% gespeichert
Kurzschluf3, Erdschluf Motorleitung gespeichert

Speicher zurlcksetzen mit Freigabe einschalten (Einschaltflanke)

Achtung:

BTB - Kontakt unbedingt in der CNC/SPS -Steuerung
oder im NOT-AUS-Kreis verwenden !

Selbstanlauf moglich!

Fehlerspeicher ist nicht bei allen Stérungen wirksam!

Analoge MeRausgange

Funktion Motorstrom | Drehzahl Snkerspannun
Anschluf3 X1:15 X1:16 X1:20

MelRwert Spitzenstrom +5,0V

Melwert Dauerstrom +2,5V

MeRwert Drehzahl nach n-max Poti +5V

Mel3wert Ankerspannung + 12V od. £ 24V
Ausgangswiderstand 1kQ 4,7kQ 1kQ

Meldungen

BAMOBIL A1
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BAMOBIL A1

Treiberausgange

(High Side Treiber)

Versorgungsspannung fur Treiber X1:24 Bricke auf +24 (X1:25) oder
separate Spannung
12V bis 48V

Bezugsmasse X1:13 GND24

Schaltstrom maximal 1A

Treiberausgang fiir Hauptschutz
Bei Betriebsbereit (kein Fehler) wird mit dem Einschalten der Hilfsspannung
der Ausgang Leistung Ein (X1:2) auf Versorgungsspannung (X1:24) geschaltet.

obuebsnelaqial |

Bei Fehler wird der Ausgang gesperrt, das Hauptschutz fallt ab.

204

Versorgung Treiber ‘

+12V bis +48V

Hauptschutz 2 Ausgang ‘
Leistung Ein

K1

GND Treiber

Treiberausgang fiir Bremse

Bei abgeschalteter Freigabe (FRG) oder Sollwertspannung gleich Null wird der
Ausgang Bremse (X1:23) gesperrt. Die Bremse ist aktiv.

Bei eingeschalteter Freigabe (FRG) und Sollwertspannung gréf3er Null wird der
Ausgang Bremse (X1:23) auf Versorgung geschaltet. Die Bremse ist frei.

24

Versorgung Treiber ‘
+12V bis +48V

23 Ausgang ‘
Bremse

Bremse

GND Treiber

16



3 Elektrische Installation

Steckerplan

Steueranschliisse

Steckerplan

Funktion Bezeichnung ﬁtuer(r:l'r(ﬁ;
Tacho+ Tacho-Eingang plus X1:1
Leistung Ein Ausgang Ansteuerung Hauptschutz X1:2
frei X1:3
Sollwert + Sollwert-Eingang plus X1:4
Sollwert - Sollwert-Eingang minus X1:5
Takt Takt PWM X1:6
-Richtung Richtung PWM, Sollwert polaritat invers X1:7
+Richtung Richtung PWM X1:8
+12-INDU Versorgung PWM X1:9
FRG Freigabe X1:10
GND12 Masse PWM X1:11
GND Masse X1:12
GND24 Masse Hilfsspannung X1:13
Tacho - Tacho-Eingang - minus (GND) X1:14
I-Ist-A Analogausgang Strom X1:15
N-Ist-A Analogausgang Drehzahl X1:16
GND Masse X1:17
-12E Versorgung Sollwertpotentiometer X1:18
+12E Versorgung Sollwertpotentiometer X1:19
Anker-A Analogausgang Ankerspannung X1:20
BTB Betriebsbereit X1:21
BTB Betriebsbereit X1:22
Bremse Ausgang Bremsenansteuerung X1:23
Versorgung Hilfsspannung Ausgange +12V= bis 48V= | X1:24
+24 Hilfsspannung +24V= X1:25
Steckergehause = GND (Masse)
Leistungsanschlisse
+ UB Batterie plus XB:1
- UB und M2 Batterie minus und Motoranschluss 2 XB:4
M1 Motoranschluss 1 XB:2
BAMOBIL A1 17
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Bauteilelbersicht
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Anzeige Funktion

V4 grin BTB Betriebsbereit (kein Fehler)
V3 grin +15 interne Versorgungsspannung
V2 grin Freigabe

V1 rot Stoérung (Fehler, Fault)

Poti Funktion

R5 Xp

R4 Nimax

R3 INT

R2 I xR

R1 Imax
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4 Gerateubersicht

Blockschaltbild

BAMOBIL A1
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BAMOBIL A1

Einstell-Potentiometer

r_l'! Funktion Poti

a Drehzahlabgleich R4 (Nmax)

c'_D" Stromgrenze R1(Imax)

— Sollwert-Integrator R3 (INT)

- Verstarkung P-Anteil R5 (XP)

% IXR - Kompensation R2

r—=

o .

S LED-Anzeige

CZSD Funktion Farbe Anzeige
BTB grun Betriebsbereit
+15 grun Hilfsspannung intern
FRG gran Freigabe
Storung rot Fehler

Meldeausgange

Funktion Bezeichnung
Drehzahl N-Ist-A
Strom [-Ist-A
Ankerspannung Anker-A
BTB -Kontakt BTB/Stérung

20



5 Einstellungen

Einstellhinweise

O
Einstellungen B2
- nur durch geschultes Personal o
- Sicherheitsvorschriften beachten ;
- Einstellreihenfolge beachten E
=
[0
e
Optimierung einstellen mit Potentiometer 2
Istwert-Abgleich Nmax Einstellung -
LL
Stromgrenzen Imax-Einstellung
Drehzahlregler Xp-Einstellung
Wegregler- Lageregler in der CNC\SPS - Steuerung
Achtung:
Regelkreise immer von innen nach auf3en optimieren.
Reihenfolge:
Stromregler Bestimmt von der Lastkreiszeitkonstanten (Motorkreisinduktivitat
und Motorkreiswiderstand)
Werkseitig optimiert
Drehzahlregler Bestimmt vom Antrieb (Schwungmomente, Reibmomente)
Auf Antriebsdynamik optimieren (siehe Seite 22)
Lageregler In der Steuerung optimieren (CNC\SPS)
Messwerte
Messwert max. Wert Messpunkt
Sollwert + 10V X1:4
Drehzahl-Istwert + 5V X1:16
Stromistwert + 5V X1:15
BAMOBIL A1 21
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Sollwert
Funktion max. Wert Anschlu
Eingang Signal + 10V= X1:4
Eingang GND X1:5

Bei Differenzeingang > Signal- und GND - Anschluf} tauschbar
Bei interner Versorgung > Bricke X1:5 - X1:17, GND an X1:17

Sollwert als Stromsignal
Sollwert aus Fremdstrom- Quelle 0 bis + 20mA
externer Burdewiderstand fir Sollwert 0 bis max. +10V

Sollwert- Widerstand R-Soll [Q2] = Sollwertspannung / Sollwertstrom
Achtung:

Sollwertstrom 4 bis 20mA nicht verwenden.

Sollwert-Integrator
Linear- Integrator
Zeiteinstellung mit Potentiometer INT (R3)

Zeitbereich : linksanschlag 250ms
rechtsanschlag 30s
Strombegrenzung
Spitzenstrom Bereich 0 bis 200% Nennstrom Poti Imax (R1)

Intern zuriickstellende Stromgrenzen

Bei einer Kuhlkérpertemperatur > 70C wird die Stromgrenze auf den Dauerstrom

zurlckgestellt.
Stromistwert

MeRwert Stromistwert X1:15

Sollwert | MeBwert Imax (Temperatur <70°) | MeRwert ID (Temperatur >70°)

+ max. 5V max. 2,5V
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5 Einstellungen

Drehzahl-Istwert
nur Gleichstrom-Tachogenerator

Tacho- Anschlufl

Eingang X1:1 = Tacho (Signal)

Eingang X1:14 = Tacho ( GND )

Steckergehause = Schirm

Sollwerteingang X1:4 positiv >>> Tachoeingang X1:1 negativ
Tachospannung

bei maximaler Drehzahl

Grenzwerte >>> minimal 5V=, maximal ??V=

Grobeinstellung
bei hdheren Tachospannungen externen Vorwiderstand einsetzen

Istwert

Tachospannung [V] Vorwiderstand [Q]
>25 bis 50V 22 k
50 bis 100V 47 k
100V bis 150V 100k

Ankerspannungsregelung mit IXR -Kompensation
externe Ruckfuhrung der Ankerspannung X1:20 auf den Tachoeingang X1:1
Brucke im Stecker von X1:20 nach X1:1

Drehzahl - Feineinstellung

mit Potentiometer nmax (P2 rechtsdrehend schneller)
Sollwert von Potentiometer:

bei 1V Sollwert auf 10% Maximaldrehzahl abgleichen
bei 10V Sollwert auf 100% feinabgleichen.

Sollwert von CNC\SPS:
bei 0,8V Sollwert auf 10% Maximaldrehzahl abgleichen

IXR Kompensation
Einstellen mit Potentiometer (IxR rechtsdrehend grofer)
Bei Uberkompensation schwingt der Antrieb !

Drehrichtung @ndern
Motor und Tachoanschlul} tauschen

Bei Ankerspannungsregelung nur Motoranschlufd tauschen.

BAMOBIL A1
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Drehzahlregler- Beschaltung

- Verstarkungspotentiometer Xp (R5)

Grundeinstellung

fest eingelotete Werte

P - Anteil= 100 kQ

| - Anteil = 22nF

- Verstarkungspoti Xp auf 50%

- optimal fUr die meisten Antriebe.

Einstellen ohne MeRmittel
Motor anschliel3en,
Sollwert =0

XpP = 10% (Verstarkung rechtsdrehend groRer)

Regler freigeben,

- Potentiometer Xp rechtsdrehen bis der Antrieb schwingt
- Potentiometer Xp linksdrehen bis die Schwingung abklingt,
- Xp-Poti noch 2 Stellungen weiter nach links drehen.

Antriebsverhalten:

Verstarkung zu klein

Verstarkung zu grof

langwellige Schwingungen 1... 0,1Hz

kurze Schwingungen 30 ... 200Hz

lange Uberschwinger

ruttelt >beim Beschleunigen,

uberfahrt Zielposition

Achtung:
Beim Betrieb mit CNC\SPS - Steuerungen
-bei maximaler Geschwindigkeit

ruttelt >beim Bremsen und in Position

-Drehzahlsollwert mit Poti nmax auf 8 bis 9V einstellen
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5 Einstellungen
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Grundeinstellung

Vor Inbetriebnahme Anschliisse uberprifen

Anschlu Spannung Klemmen
Batterieanschluf max.24V oder max.48V XB:1, XB:4
Hilfsspannung 24V==% 20% X1:25, X1:13
Motoranschlufd max. 23V oder max. 47V XB:2, XB:4

Typenschild beachten!

GrundanschluB} Leistungsanschliisse

Batterie

2x Leistungsanschluf3, Polaritat beachten!

Motor

2x Motorleitung

GrundanschluB Steueranschliisse

Hilfsspannung 24V= = 20% X1:25, X1:13
BTB Kontakt zwischen X1:21, X1:22
Freigabe Kontakt zwischen X1:25, X1:10
Sollwert von SPS Differenzeingang £ 10V X1: 4, X1: 5

Sollwert bei interner Poti-Versorgung

Bricke X1:5-X1:17

Sollwert-Versorgung Positiv 12V (470 Q) X1:19
Sollwert-Versorgung Negativ 12V (470 Q) X1:18
Sollwert + 10V X1:4

Istwert-Tacho

+24V

X1:1 (GND X1:14)

Bei Ankerspannungsregelung Bricke von X1:20 nach X1:1

Grundeinstellung fiir erste Inbetriebnahme

Funktion Potentiometer Einstellung
Spitzenstrom Imax 20%
Dauerstrom ID 100%
Verstarkung Xp 10%
Drehzahl Nmax 0%
IXRt IXR Kompensation 50%
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6 Inbetriebnahme

Grundeinstellung
Spannung einschalten

Spannung ausschalten
Fehler beseitigen

LED BTB grun hell

LED Stérung rot hell
Ubertemperatur
Kurzschlu Motoranschluf

Sollwert OV
Freigabe einschalten

Motor steht still
oder dreht gleichméanig
langsam

Motor dreht schnell

Tachoanschlu®
polaritat falsch oder
unterbrochen
Ankerspannung fehlt

Sollwertauf 10%
erhéhen

Motor dreht gleichmaRig
mit ca. 10%

Motor steht still

Freigabe prufen
Sollwert Uberprifen
Motorleitung Uberprifen

Motor lauft unruhig
Verstérkung Xp reduzieren

Drehzahl mit Nmayx
auf 10% abgleichen

Sollwertauf 100%
erhéhen

Motor drehtgleichméRig
mit ca. 100%

Drehzahl 18Rt sich nicht
einstellen

Vorwiderstand falsch
Leistungsspannung zu klein
Stromgrenze zu klein

Stromgrenzen einstellen
Spitzenstrom mit Iax

Grundinbetriebnahme
abgeschlossen
Antrieb optimieren
Protokoll ausfillen

Inbetriebnahme

BAMOBIl A1
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Funktionsfehler

Fehler

Ursachen

Leuchtdiode rot hell

Ubertemperatur Kiihlkdrper oder Motor.

Kurzschluf® am Motoranschluf3
Endstufenstorung, Uberspannung
Uberspannung beim Bremsen

Motor steht still, kein Drehmoment

Freigabe fehlt (LED FRG dunkel)
Stromgrenze Imax Linksanschlag
Motoranschlufy unterbrochen
keine Leistungsspannung

Motor lauft hoch

Tachopolaritat falsch
Tachoanschlu® unterbrochen

Motor lauft unruhig

Verstarkung Xp zu hoch.
Sollwertstérungen

Drehzahl l1af3t sich mit Poti nmax nicht
einstellen

Externer Tachovorwiderstand falsch,
Sollwert falsch
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7 Inbetriebnahme

Signalplan @
Signal scheme g
+10V (@)
Freigobke Xt - __
Enabgte ! | CD
+10V : :
Sollwert X1:4 - _ S T R __
Nominal value |
Slove o | |
+10v‘ | | } | | | \—l—
Sollwert intern - 1 o
Nominal value intern
-0V}
Drehzahlistwert X116 7+5V } ,,‘m,\} } ,,J,,, : i ,,,,, ‘—,,
Speed actual value V.
?ﬁﬁ?ﬂfﬁﬁ?&i X115 ,+5v | = 3 ‘ oo ’_ﬁ_
Zeitochse 1 2 3 4 5 &6 7 8 9 1011
Motor-Drehrichtung ouf Welle gesehen rechts
Motor running (looking on schaft) clockwise
Zeitachse
1 Freigabe ein Motor steht mit Moment stil
2 Sollwert positiv Motor beschleunig
3 Sollwert 0V Motor lauft frei aus
4 Sollwert Ov Motor steht still
5 Sollwert positiv Motor beschleunigt
6 Drehzahl konstant Motor dreht mit Laststrom
7 Freigabe aus gﬂecggglﬁuft frei aus, Gerat wird
8 Freigabe ein Motor beschleunigt
- Drehzahl bricht ein, Strom geht auf
9 Uberlast max. Spitzenstrom 9
10 Uberlast Temperatur >70°C Strom reduziert auf Dauerstrom
11 Dauerstromgrenze
BAMOBIl A1 29
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Inbetriebnahme - Protokoll

Kunde Maschinen-Nr
Gerat Serien-Nr
Anschlul®

Batteriespannung [V=] Hilfsspannung [V=]
Absicherung [A] Absicherung[A]
Eingange

Freigabe Kontakt SPS/CNC Spannung [V=]
Sollwert Poti SPS/CNC Spannung [V=]

Einstellung Istwert

Tacho V=/1000UPM R23 [kQ]

Ankerspann. V=/1000UPM R27 [kQ]

IXR-Komp. R2 R8 [kQ]

Einstellung Drehzahlregler

P-Anteil [-Anteil
Potistellungen

Spitzenstrom | Ipax  R1 Stellung

Verstarkung Xp R5 Stellung

Drehzahl Nmax R4 Stellung

MeRwerte IXR R2

Motorspann. max. [V=]

Tachospann. | max. [V=]

Motorstrom Spitze [A=] dauernd [A=]
Motordaten

Hersteller Type

Serien-Nr. Motorspann. Motorstrom
Tachospann. Bremse Lifter
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